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ГИРАТОРНО-КОНДЕНСАТОРНЫЙ МЕТОД МОДЕЛИРОВАНИЯ 
ЭЛЕКТРОМАГНИТНЫХ ПРОЦЕССОВ НА ОСНОВЕ 
МАГНИТОЭЛЕКТРИЧЕСКИХ СХЕМ ЗАМЕЩЕНИЯ

ПОДУС А.Р. 
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Цель работы. Разработка магнитоэлектрических схем замещения, использующих гираторно-
конденсаторные модели 

Методы исследования. Численные методы решения дифференциальных уравнений состояния, матема-
тический аппарат матричной алгебры, компьютерное программирование и методы теории электрических 
цепей. 

Полученные результаты. В результате модификации известного метода расчета переходных электро-
магнитных процессов на основе магнитоэлектрических схем замещения, разработан метод, использующий 
гираторно-конденсаторные модели. На основании разработанного метода составлена компьютерная програ-
мма для расчета переходного процесса в однофазном трансформаторе, которая показала адекватность ме-
тода. Модифицирован универсальный программный комплекс моделирования магнитоэлектрических схем за-
мещения Colo. Показан пример применения модифицированного программного комплекса Colo для расчета пе-
реходного процесса в трехфазном трансформаторе.  Данный пример показал лучшую наглядность при состав-
лении магнитоэлектрических схем замещения, а также сокращение времени компьютерного моделирования. 

Научна новизна. Получено дальнейшее развитие методов расчета электромагнитных процессов на осно-
ве нелинейных магнитоэлектрических схем замещения. Модифицирована математическая модель, положенная 
в основу  универсального программного комплекса Colo путем введения нового элемента - гиратора, чем до-
стигнута системность применения гираторно-конденсаторного метода магнитоэлектрических схем замеще-
ния. 

Практическая ценность. Предложенная модификация универсального программного комплекса Colo  по-
зволяет сократить время разработки модели, подготовки исходных данных и позволяет сократить процессо-
рное время моделирования сложных нелинейных электромагнитных устройств. 

Ключевые слова: переходный процесс; трансформаторы; магнитоэлектрические схемы замещения; чис-
ленные методы; схемная модель; магнитные конденсаторы; гираторы 

I. ВВЕДЕНИЕ 

Моделирование является неотъемлемой частью 
разработки электромагнитных устройств, например, 
трансформаторов.  Динамические электромагнитные 
процессы, приводящие к броскам тока при коммута-
циях, представляют опасность для трансформаторов. 
В трансформаторах переходные процессы происходят 
также и в рабочих режимах, если трансформаторы 
нагружены на преобразовательные устройства. В на-
стоящее время моделирование переходных процессов 
в электрических комплексах, связанных с электрома-
гнитными устройствами целесообразно проводить  
методами теории электрических и магнитных цепей, 
которые взаимодействуют между собой. Объединен-
ная магнитная и электрическая цепь составляют так 
называемую магнитоэлектрическую схему замещения 
(МЭСЗ), которая моделируется как единая цепь [1]-
[2]. Для решения этой задачи используется ряд гото-

вых программных комплексов. Наиболее известными 
из них является EMTP, NAP, NRAST, PSpice, Micro 
Cap, ЭЛТРАН, ЦУМПУ, Simulink. Характерной осо-
бенностью МЭСЗ является наличие многочисленных 
управляемых источников напряжения и тока. Управ-
ляемые источники  создают так называемые «алгеб-
раические петли», которые приводят к тому, что вы-
числительный процесс существенно затягивается,  
либо вообще прекращается. Программный комплекс 
Colo лишен этих недостатков. Однако требуется его 
модификация.  

II. АНАЛИЗ ИССЛЕДОВАНИЙ И ПУБЛИКАЦИЙ 

В литературе широко известен метод расчета 
электромагнитных процессов на основе нелинейных 
магнитоэлектрических схем замещения [1]-[2]. В этих 
работах описана математическая модель, основанная 
на автоматическом составлении дифференциально-
алгебраических уравнений состояния топологически-
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ми методами по законам Кирхгофа [3]-[4]. Интегри-
рование уравнений выполняется численными метода-
ми [5]-[6]. Применению МЭСЗ посвящены работы [8], 
[9]. Появились новые работы, в которых показана эф-
фективность применения гираторов при использова-
нии магнитоэлектрических схем замещения [10]-[11]. 
Гираторно-конденсаторный метод моделирования 
МЭСЗ с использованием понятия «магнитный ток» - 
это шаг вперед в моделировании МЭСЗ. Это дает ос-
нование для модификации математической модели, 
которая положена в основу  универсального програм-
много комплекса Colo, а также доработки самого про-
граммного комплекса. 

III. ЦЕЛЬ РАБОТЫ 

Целью работы является модификация разрабо-
танного метода расчета переходных процессов в маг-
нитоэлектрических цепях [7] путем введения нового 
элемента – гиратора. 

IV. ИЗЛОЖЕНИЕ ОСНОВНОГО МАТЕРИАЛА И 
АНАЛИЗ ПОЛУЧЕННЫХ РЕЗУЛЬТАТОВ 

Для простоты изложения, рассмотрим замкнутый 
ферромагнитный магнитопровод с длиной средней 
линии ℓ, на котором расположена катушка, содержа-
щая N витков.  

Если подключить к катушке источник перемен-
ного напряжения e(t), то по виткам катушки потечет 
электрический ток i(t) и произойдет переходный про-
цесс. Согласно закону полного тока можно записать: 

 iNH ⋅=⋅     (1) 

 
Рисунок 1. Замкнутый ферромагнитный 
магнитопровод, на котором расположена катушка 

В работах [8], [9] М.А. Шакировым предложено 
использовать понятие магнитного тока смещения 

dtdi /Φ=μ
по аналогии с электрическим током сме-

щения  плотностью dtdD / . Подобно электрическому 
току смещения, протекающему через емкостной эле-
мент, магнитный ток смещения должен протекать 
через магнитный емкостной элемент Cm. При этом 
магнитному потоку отводится роль магнитного заряда 
qμ=Φ. В дальнейшем магнитный ток смещения будем 
называть просто магнитным током. Как утверждает 
Джеймс Клерк Максвелл в работе [12] термин маг-

нитный ток впервые был предложен Оливером Хеви-
сайдом. Метод, предложенный Шакировым, усовер-
шенствован в работе [13]. 

Продифференцируем выражение (1) по времени: 

 
dt
diN

dt
dB

dB
dH = .  

Преобразуем выражение (1), используя обозна-
чение дифференциальной магнитной проницаемости:  

dH
dBd =μ : 

 
dt
diN

dt
d

S d =Φ
μ

, (2) 

где  S – площадь поперечного сечения магнитопрово-
да. 

Уравнение (2) представим в другом виде, обо-
значив производную по времени штрихом: 

 iNRd ′=Φ′ , (3) 

где введено дифференциальное магнитное сопротив-
ление 

 
S

R
d

d

μ
=

. (4) 

Согласно выражению (3) можно записать: 

 μi
R

iN
d =
′

=Φ′ . (5) 

Выполним формальное  преобразование выраже-
ния (5), вводя дифференциальную емкость, получим: 

 
dt

duCi cmd
m=Φ′=μ , (6) 

где Cm
d – дифференциальная емкость так называемого 

магнитного конденсатора: 

SC
d

d
m

μ
= , 

dH
dBd =μ . 

Согласно (3) получен: 

 d
mCiNRd /Φ′=′=Φ′  (7) 

Тогда МДС и магнитное напряжение выражают-
ся как:  

 
CmUNi = ;  d

mCNi /Φ= . (8) 

Взаимное влияние электрической и магнитной 
цепей осуществляют с помощью гираторов. Гиратор 
впервые предложен Теледженом [14]. Гиратор являет-
ся элементом цепи и имеет два порта (рис.2). 
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Рисунок 2.  Обозначение гиратора на схеме 

Ток и напряжение на входе и выходе гиратора 
связаны соотношениями: 

 
⎭
⎬
⎫

⋅=
⋅=

12

21

IRU
IRU , (9) 

где R - коэффициент гирации, имеющий размерность 
сопротивления. 

Будем интерпретировать выражение (8) следую-
щим образом. В схеме замещения магнитной ветви 
имеется магнитный ток, равный производной магнит-
ного потока dtd /Φ . В магнитную ветвь включен маг-
нитный конденсатор с дифференциальной емкостью 
Cm

d.  
Таким образом, влияние катушки на магнитную 

ветвь учтено включением в магнитную ветвь источ-
ника напряжения, управляемого током катушки с ко-
эффициентом управления  N. Влияние магнитной вет-
ви на катушку учтено включением вместо катушки 
источника напряжения, управляемого магнитным то-
ком с коэффициентом управления  N.  

Гираторы играют важную роль в модели гирато-
ра-конденсатора как преобразователи между обла-
стью электрической цепи и областью магнитной цепи. 
В последнее время появились работы, в которых опи-
сан гираторно-конденсаторный подход моделирова-
ния магнитоэлектрических схем замещения [10]-[11]. 

Катушке (рис. 1) соответствует магнитоэлектри-
ческая схема замещения, показанная на рис. 3.  

 
Рисунок 3.  Схема замещения катушки (рис. 1) 

Следует отметить, что в выражении (6) диффе-
ренциальная емкость магнитного конденсатора Cm

d не 
входит под знак производной по времени. Это дает 
основания рассматривать напряжение на магнитном 
конденсаторе как самостоятельную переменную со-
стояния. Переменная состояния при коммутации не 

должна изменяться скачком, то есть ее производная 
по времени всегда ограничена. 

Покажем, что напряжение на магнитном конден-
саторе не изменяется скачком. Энергия однородного 
магнитного поля  W в объеме V определяется выраже-
нием: W = V·BH/2. Тогда скорость изменения энергии 
магнитного поля – мощность P всегда ограничена: 

 
22
V

dt
dHBH

dt
dHV

dt
dHBH

dt
dH

dH
dB

dt
dWP d

⎥⎦
⎤

⎢⎣
⎡ +=⎥⎦

⎤
⎢⎣
⎡ +== μ .(10) 

Следовательно, ограничены все члены выраже-
ния (10). Отсюда следует, что ограничено значение 
магнитного тока (6), а, следовательно,  и значение 
ducm/dt. То есть магнитное напряжение ucm не может 
изменяться скачком. Уравнение (3) можно интерпре-
тировать следующим образом. По магнитопроводу 
протекает «магнитный ток», значение которого равно 
производной по времени магнитного потока Φ  
(рис. 3).  

Левая часть уравнения (8) интерпретируется как 
источник МДС, управляемый током катушки. Элек-
трическая цепь содержит источник ЭДС e(t), некото-
рое сопротивление R, и гиратор, управляемый маг-
нитным током i2 с коэффициентом гирации N (рис. 3). 

В качестве примера применения рассмотренной 
схемы замещения с  включенными магнитными кон-
денсаторами с дифференциальной емкостью рассмот-
рим моделирование переходного процесса при вклю-
чении однофазного трансформатора, показанного на 
(рис. 4).  

 
1 – магнитопровод; 2 – зазор между обмотками (канал рассеяния). 
3 – зазор между  обмоткой и стержнем; 4 - первичная обмотка; 5 

- вторичная обмотка; 6 – ось симметрии 

Рисунок 4.  Конструкция двухобмоточного 
однофазного трансформатора в разрезе: 

 
МЭСЗ однофазного трансформатора представле-

на на рис. 5. 
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а) магнитная часть,  б, в) электрическая часть. 

Рисунок 5.  Магнитоэлектрическая схема замещения 
трансформатора с магнитными конденсаторами и 
гираторами 

 
Каналы рассеяния моделируются включением 

линейных конденсаторов. Емкость конденсаторов 
(магнитное сопротивление) вычисляется по специаль-
ной методике, изложенной в [15]. Система уравнений, 
составленная по законам Кирхгофа согласно схеме 
рис. 5 с использованием данного метода, имеет вид: 
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Вектор всех переменных обозначим: 

 
⎥
⎥
⎥

⎦

⎤

⎢
⎢
⎢

⎣

⎡
=

Z

t

X
X
X

X S

S' , (12) 

где XS, XZ– векторы переменных состояния и зависи-
мых переменных: 
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XS
'– вектор производных по времени переменных 

состояния. 
С учетом системы уравнений (11) с поправкой 

(12), при использовании вектора всех переменных Xt 
система уравнений в матричной форме имеет вид: 

 KirhtKirh FXM =⋅ , (14) 

где 
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Объединим матричное  уравнение (14) с матрич-
ным уравнением численного метода Гира [4] в еди-
ную систему уравнений. Получаем линейное матрич-
ное уравнение относительно токов, напряжений и  
производных переменных состояния на k-м шаге ин-
тегрирования: 

 GtG FXM =⋅  ,  (17) 

где MG – матрица MKirh с присоединенными строками 
метода Гира; FG – вектор FKirh с присоединенными 
строками метода Гира. 

Данная методика апробирована с помощью со-
ставленной компьютерной программы при использо-
вании метода Гира до четвертого порядка [4]. 

В качестве более сложного примера применения 
рассмотренной схемы замещения с включенными 
магнитными конденсаторами с дифференциальной 
емкостью выполнено моделирование переходного 
процесса при включении трехфазного пятистержнево-
го трансформатора. Система уравнений, составлен-
ных по схеме замещения  трехфазного трансформато-
ра, имеет вид более сложный, чем система (11) и име-
ет порядок, равный 45. Этот пример показал, что 
МЭСЗ даже не очень сложных трехфазных трансфор-
маторов весьма громоздки. Составление уравнений и 
разработка отдельных программ моделирования для 
каждой из таких схем затруднительно и нецелесооб-
разно.  

Более удобным представляется использование 
универсальной программы для исследования динами-
ческих процессов в МЭСЗ произвольной конфигура-
ции. Для автоматизации моделирования  динамиче-
ских процессов токов и магнитных потоков в транс-
форматорах возможно применение  программного 
комплекса Colo. В МЭСЗ математической модели, 
лежащей в основе данного комплекса, предусмотрены 
следующие допустимые элементы цепи: 
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− линейные резистивные (R), индуктивные (L)  и 
емкостные (C) элементы; 

− независимые источники ЭДС (E) и тока (J), функ-
ционально зависящие от времени по заданному за-
кону; 

− зависимые источники ЭДС (E) и тока (J), управ-
ляемые током или напряжением любой ветви; 

− нелинейные резистивные элементы с кусочно-
линейными (RN),  или гладкими характеристиками 
(Rn); 

− диоды (D) и тиристоры (S), для которых учтен ряд 
важных параметров, не предусмотренных в суще-
ствующих системах моделирования; 

− ветвь ферромагнитного магнитопровода, в которой 
протекает магнитный ток, характеристика которой 
задана дифференциальной магнитной емкостью 
(Cm), зависящей от напряженности магнитного 
поля, причем резистивный элемент этой ветви от-
вечает за потери в стали; 
В основу программного комплекса Colo положен 

метод переменных состояния с применением уравне-
ний токов и напряжений Кирхгофа, полученных ав-
томатически топологическими методами. Программ-
ный комплекс Colo разработан в системе Matlab [16]. 

Входные данные задаются в m-файле DataColo. 
Файл DataColo помещается в одну папку со всеми 
подпрограммами и основной программой Colo. Ос-
новной массив Param_ish в m-файле DataColo, в кото-
рый заносится топология цепи и основные параметры 
элементов, формируется по следующим правилам: 
− Каждая ветвь описывается отдельной строкой 
массива. Количество строк массива равно количеству 
ветвей b схемы; 
− Каждая строка содержит шесть числовых пара-
метров, разделенных пробелами или запятой. В конце 
строки ставится символ «точка с запятой» и троето-
чие; 
− В каждой строке первый параметр – целое число 
задает номер ветви на схеме; 
− Второй параметр  – целое число определяет но-
мер узла, из которого исходит данная ветвь; 
− Третий параметр – целое число определяет номер 
узла, в котором заканчивается данная ветвь; 
− Четвертый параметр строки определяет тип ветви. 
− Пятый параметр строки определяет следующее: 
для пассивных линейных компонентов схемы – это 
величина сопротивления, индуктивности или емко-
сти; для независимых источников ЭДС и тока этот 
параметр равен нулю; для элементов замещения не-
линейных резисторов – это  номер нелинейного эле-
мента, дающий ссылку на заданную характеристику 
нелинейного элемента; 
− Шестой параметр определяет начальные условия 
переменных состояния. Для особой «дифференциаль-
ной» магнитной ветви этот параметр задает начальное 
значение магнитного потока (остаточная намагничен-
ность). Для остальных ветвей этот параметр равен 

нулю. 
 Математическая модель, положенная в основу 

программного комплекса Colo, и сам программный 
комплекс модифицированы авторами данной работы 
введением нового элемента – гиратора. 

Во входных данных массива Param_ish файла 
DataColo каждой ветви с гиратором соответствует 
строка, в которой  четвертый параметр строки опре-
деляет тип ветви (G). Пятый параметр строки опреде-
ляет номер управляющей ветви. Шестой параметр 
определяет коэффициент гирации. Гираторы опреде-
ляются только в магнитных цепях. В электрических 
цепях магнитоэлектрических схем замещения гирато-
ры специально во входных данных не задаются. Они 
определяются программой автоматически по данным 
гираторов магнитной цепи. 

С помощью модифицированного программного 
комплекса Colo выполнено моделирование переход-
ного процесса при включении трехфазного пяти-
стержневого трансформатора. МЭСЗ трансформатора 
представлена на рис. 6-8. Все магнитные токи обозна-
чены символом “i” с номером ветви. 

Результаты моделирования представлены на рис. 
9-10. На рис. 9 в крупном масштабе показано начало 
переходного процесса, а на рис. 10 в более мелком 
масштабе показано продолжение переходного про-
цесса. Рис. 10 показывает, что переходный процесс 
при включении мощного трансформатора весьма дли-
тельный, поэтому сокращение времени моделирова-
ния является ценой особенностью модифицированно-
го программного комплекса. 

V. ВЫВОДЫ 

В модифицированном методе расчета переход-
ных электромагнитных процессов на основе магнито-
электрических схем замещения, используются гира-
торно-конденсаторные модели. Составленная компь-
ютерная программа для расчета переходного процесса 
в однофазном трансформаторе, показала адекватность 
метода.  

Показанный пример применения модифициро-
ванного программного комплекса Colo для расчета 
переходного процесса в трехфазном трансформаторе 
показал лучшую наглядность при составлении магни-
тоэлектрических схем замещения, а также показал 
сокращение времени компьютерного моделирования. 
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Рисунок 6.  Первичная обмотка с трехфазным источником ЭДС. 

 
Рисунок 7.  Магнитная цепь 

 
Рисунок 8.  Вторичная обмотка с нагрузкой 
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Рисунок 9.  Начало переходного процесса тока первичной обмотки i24 и магнитной индукции B3 в стержне 
фазы А  

 
Рисунок 10.  Переходный процесс тока первичной обмотки и магнитной индукции в стержне фазы А 
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Мета роботи. Розробка магнітоелектричних схем заміщення, що використовують гіраторно-
конденсаторні моделі 

Методи дослідження. Числові методи розв’язку диференціальних рівнянь стану, математичний апарат 
матричної алгебри, комп'ютерне програмування та методи теорії електричних кіл. 

Отримані результати. В результаті модифікації відомого методу розрахунку перехідних електро-
магнітних процесів на основі магнітоелектричних схем заміщення, розроблений метод, який використовує гі-
раторно-конденсаторні моделі. На підставі розробленого методу складена комп'ютерна програма для розра-
хунку перехідного процесу в однофазному трансформаторі, яка показала адекватність методу. Модифікова-
ний універсальний програмний комплекс моделювання магнітоелектричних схем заміщення Colo. Показаний 
приклад застосування модифікованого програмного комплексу Colo для розрахунку перехідного процесу в три-
фазному трансформаторі. Даний приклад показав кращу наочність при складанні магнітоелектричних схем 
заміщення, а також скорочення часу комп'ютерного моделювання. 

Наукова новизна. Виконано подальший розвиток методів розрахунку електромагнітних процесів на основі 
нелінійних магнітоелектричних схем заміщення. Модифікована математична модель, яка положенная в основу 
універсального програмного комплексу Colo шляхом введення нового елемента - гіратора, чим досягнута сис-
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темність застосування гіраторно-конденсаторного методу магнітоелектричних схем заміщення. 
Практична цінність. Запропонована модифікація універсального програмного комплексу Colo дозволяє 

скоротити час розробки моделі, підготовки вихідних даних і скоротити процесорний час моделювання склад-
них нелінійних електромагнітних пристроїв. 

Ключові слова:  перехідний процес; трансформатори; магнітоелектричні схеми заміщення; числові ме-
тоди; схемна модель; магнітні конденсатори; гіратори 

GYRATOR-CAPACITOR METHOD FOR MODELING OF 
ELECTROMAGNETIC PROCESSES BASED ON MAGNETOELECTRIC 

SUBSTITUTION CIRCUITS

PODUS A. 
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TYKHOVOD S. Doctor technical sciences, Assoc. Prof., Chief of the department of the Theoretical and 
general electronics, National University " Zaporizhzhia Polytechnic", Ukraine, e-mail:  
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Purpose. Development of magnetoelectric substitution circuits using gyrator-capacitor models 
Methodology. Numerical methods for solving differential equations of state, mathematical apparatus of matrix al-

gebra, computer programming and methods of electrical circuit theory. 
Findings. As a result of modification of the known method of calculation of transient electro-magnetic processes on 

the basis of magnetoelectric substitution circuits, the method using gyrator-capacitor models is developed.   
On the basis of the developed method the computer program for calculation of transient process in the single-phase 
transformer which showed adequacy of a method is made. The universal software complex for modeling magnetoelec-
tric substitution circuits Colo was modified. An example of using a modified Colo software complex to calculate a tran-
sients  in a three-phase transformer is shown. This example demonstrates additional clarity of compilated  magneto-
electric substitution circuits and  reduction of the computer time modeling. 

Originality. Further development of methods for calculating electromagnetic processes based on nonlinear magne-
toelectric substitution circuits was carried out. The mathematical model, which is taken as a principle of the universal 
Colo software complex, was modified by the way of  a new element application - a gyrator. It is allaw to achieve the 
systemic application of the gyratory-capacitor method of magnetoelectric substitution circuits. 

Practical value. The proposed modification of the universal software complex Colo allows to reduce the time of 
model development, preparation of initial data and to reduce the processor time of modeling of complex nonlinear elec-
tromagnetic devices. 

Keywords: transient; transformers; magnetoelectric substitution circuits; numerical methods; schematic model; 
magnetic capacitors; gyrators. 
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Мета роботи. Виконати аналіз чинних систем автоматизованого керування електропривода і методів 
формування моменту пуску для визначення відповідності обраної системи і метода до вимог щодо виконання 
безаварійного режиму рушання та пуску технологічного механізму в важких умовах або рушання та пуску під 
навантаженням. 

Методи дослідження. Порівняння енергетичних показників і можливостей систем і методів керування 
щодо формування пускового моменту, математичні розрахунки, аналіз властивостей систем і методів відпо-
відно до вимоги виконання технологічних операцій під час рушання. 

Отримані результати. Для отримання  результатів аналізу чинних способів пуску асинхронних двигунів 
було розглянуто автотрансформаторний пуск, що дозволяє значно знизити пусковий струм, також застосо-
вується підключення конденсатора з реактивним опором для зниження струму й підвищення пускового моме-
нту. Застосування плавного пуску з амплітудно-фазовим управлінням  дозволяє зменшити пусковий струм і 
досягли відсутності його імпульсів. Векторно-імпульсній спосіб управління перетворюючи пристроєм збільшує 
пусковий момент при відсутності збільшення пускового струму, такі переваги має квазічастотний режим 
пуску, але застосування  обмежене спеціальним технологічним обладнанням. Тиристорний регулятор напруги 
зі застосуванням фазового методі керування, незважаючи на поширене застосування в системах курування, 
має низьке значення пускового моменту. Для виконання рушання у важких умовах, за результатами виконаного 
аналізу наявних систем керованого пуску, встановлено, що  раціональною системою електропривода для піді-
ймально-транспортних механізмів є система частотно-регульованого електропривода, за схемою «перетво-
рювач частоти – асинхронний двигун» (ПЧ – АД). 

Наукова новизна. Вперше пропонується вдосконалення чинних систем керування підіймально-
транспортних механізмів, що виконують пуск у важких умовах при застосуванні режимів рушання з форму-
вання пускового моменту, що перевищує паспортне значення в 3-4 рази. Збільшення енергоефективністю на 
основі підвищення їх ефективності, інформативності та вірогідність даних. Вперше проаналізовані причини 
недоліків чинних систем керування під час пуску під навантаженням в сучасному виробництві. 

Практична цінність. Обґрунтовано вибір раціональної системи електропривода для підіймально-
транспортних механізмів при виконанні рушання у важких умовах, що забезпечить максимальні зусилля в тра-
нсмісії технологічного механізму з допустимими струмовими і тепловими перевантаженнями асинхронних 
машин. 

Ключові слова: автотрансформаторний пуск; амплітудно- фазове управління; векторно-імпульсне управ-
ління; квазічастотний режим; тиристорний регулятор . 

I. ВСТУП 

Від  сучасних підприємств вимагається застосу-
вання нових підходів для впровадження і забезпечен-
ня виконання програм енергоресурсозбереження. 
Водночас актуальною проблема високої аварійності 
електроустаткування, що визначає одну зі складових 
витрат під час реалізації конкретних енергетичних 
програм. Однією з причин аварійності є відмова елек-
тротехнічного обладнання в процесі пуску, яка пояс-
нюється відсутністю керованості процесом рушання 
як складової пуску.  

Значна частина загальнопромислових і сільсько-

господарських механізмів має початковий момент 
опору технологічного агрегату під час переходу елек-
тромеханічної системи з нерухомого стану у стан ру-
ху (момент рушання), такий, що перевершує паспорт-
не значення пускового моменту. Цей процес супрово-
джується зміною сил і моментів опорів за певними 
фізико-механічними законами, що обумовлені робо-
тою сил тертя в кінематичних парах технологічного 
механізму, в ущільненнях, а також у зоні взаємодії ро-
бочого органа з технологічним середовищем [1], [2]. 

У науковій літературі питання пуску технологіч-
них механізмів розглядається з позиції, коли електро-
привод і кінематичний ланцюг уже прийшли в рух.  
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Існує ряд технологічних механізмів, які за пев-
них умов експлуатації мають нелінійну залежність 
моменту тертя і характеризуються рушанням елект-
ропривода у важких умовах [3].  До них належать пі-
діймально-транспортні механізми, які виконують пі-
діймання габаритних вантажів, такі як перевантажу-
вачі на залізо транспортних об'єктах, підіймачі, на 
поромах, у порту  та ін. 

II. АНАЛІЗДОСЛІДЖЕНЬ І ПУБЛИКАЦІЙ 

Формування моменту опору в процесі рушання  і 
руху – специфічне і складне явище. Момент опору 
складається із сил, які формуються під час переходу 
електромеханічної системи від нерухомого стану до 
стану руху, за певними законами враховують нерів-
номірне формування сил тертя в підшипниках, ущіль-
неннях, ходовій частині механізму і передачах, у тому 
числі зміни властивостей робочого органа під впли-
вом технологічного середовища. 

Сучасні системи управління не враховують усьо-
го комплексу чинників, які є джерелом аварійності 
обладнання в процесі рушання, пуску та гальмування: 

– збільшення моменту опору під час рушання та 
пуску сприяє збільшенню динамічної складової зу-
силля в кінематичних вузлах системи «електродви-
гун–трансмісія– технологічний механізм» і, унаслідок 
цього, механічному зношуванні обладнання; 

– режими стопоріння під час пуску та руху робо-
чого органа двигунів змінного струму, унаслідок цьо-
го, призводить до зношування ізоляційних матеріалів, 
теплового і механічного перенапруження в пускових і 
демпферних обмотках, порушення балансування ро-
тора та ін.; 

– зниження напруги на шинах підстанції під час 
пуску потужних двигунів призводить до нестандарт-
них умов пуску та перегрівання електричних машин, 
неприпустимих умов експлуатації інших споживачів; 

– важкі умови рушання та пуску призводять до 
перевантажень і зменшення працездатності ліній жи-
влення. 

В умовах експлуатації технологічного обладнан-
ня з порушенням режимів роботи систем використо-
вують трудомісткі небезпечні технологічні операції 
(ручний пуск робочих машин з незначними часом 
роботи, формуючи таким чином крок за кроком ре-
жим руху, неодноразові спроби пуску та реверсу ро-
бочого органа та ін.), що призводить до підвищення 
аварійності та до додаткового зношування технологі-
чного й електричного обладнання [4]. 

На сьогодні інтенсивний розвиток мікросхемоте-
хніки і унаслідок цього широкий вибір різноманітних 
елементів контролю технологічного процесу (датчики 
зусиль, датчики моменту та ін.) дозволяють побудува-
ти автоматизовану систему з миттєвим контролем 
параметрів усього технологічного комплексу, з розра-
хунком параметрів джерела живлення електропривода 
і формування таких режимів роботи, які забезпечили 

б необхідні вимоги виконання якісного технологічно-
го процесу. 

Застосовувані технічні рішення повинні забезпе-
чувати необхідну якість технологічного процесу з 
мінімальним споживанням електроенергії та знижен-
ням експлуатаційних витрат завдяки застосуванню 
сучасних методів і засобів автоматизації.  

Майже всі провідні теоретики електромеханіки 
розглянули та запропонували способи виконання пус-
ку електроприводів під навантаженням і без нього, з 
обмеженням пускових струмів і достатнім пусковим 
моментом. 

Тому актуальним питанням є визначення відпо-
відної системи електропривода для виконання безава-
рійного і ефективного режиму рушання та пуску піді-
ймально-транспортних механізмів. 

III. МЕТА РОБОТИ  

Порівняння енергетичних показників і можливо-
стей систем і методів керування щодо формування 
пускового моменту, математичні розрахунки, аналіз 
властивостей систем і методів відповідно до вимоги 
виконання технологічних операцій під час рушання. 

IV. ВИКЛАДЕННЯ ОСНОВНОГО МАТЕРІАЛУ 
ТА АНАЛІЗ ОТРИМАНИХ РЕЗУЛЬТАТІВ 

Способи пуску з обмеженням пускових струмів з 
використанням додаткових активних, реактивних та 
індуктивних опорів, зі зміною або ускладнення кіл 
комутації може призвести до зниження пускового 
моменту [5]. Схема автотрансформаторного пуску АД 
надає можливість збільшити пусковий момент, однак 
підвищує складність пускових операцій, підвищує 
вартість і зменьшує надійність пускової апаратури [6]. 

Симетричне або однофазне послідовне підклю-
чення до обмоток статора конденсатора з реактивним 
опором Хс = 1/(ωС) дозволяє підвищити пусковий 
момент, який визначається зі співвідношення: 

1 2 sin

21 4 sin 4

M b
п к

M b bп к

φ

φ

′ −
=

− +

,          (1) 

де b = -1/3·Xc/Zk; Zk  – опір короткого замикання; φk – 
фазовий кут у разі короткого замикання.  

Недоліком способу є ступінчастий характер ре-
гулювання пускового моменту і необхідність додат-
кового комутаційного обладнання. Окрім того, зі збі-
льшенням потужності двигуна збільшується необхід-
на потужність конденсаторних елементів [7]. 

У роботах [8], [9] запропонований спосіб пуску 
АД у важких пускових умовах із заздалегідь включе-
ними конденсаторами в колах статора. Конденсатори 
збільшують коефіцієнт потужності системи, знижу-
ють струми лінії та посадку напруги під час пуску, 
надають можливість підвищувати пусковий момент і 
формувати необхідні характеристики АД. До недолі-
ків способу слід віднести дискретний характер фор-
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мування пускових характеристик, необхідність вико-
ристання додаткового комутаційного обладнання. 
Удосконалення систем керованого плавного пуску 
здійснюється за допомогою розробки тиристорних 
схем, які поступово збільшують ефективне значення 
напруги на статорі в процесі пуску. Недоліком таких 
схем є неможливість формування пускових характе-
ристик електропривода під час значних моментів ру-
шання [10]-[12]. 

За даними фірми Schneider Electric, пристрої плав-
ного запуску цієї фірми забезпечують формування пус-
кових характеристик і плавний запуск електропривода в 
режим «повновольтажного байпасного старту» зі знач-
ним моментом рушання. Недоліком такого способу за-
пуску є неможливість отримання пускового моменту 
двигуна, вищого за його номінальне значення [13]. 

Деякі системи тиристорного плавного пуску для 
підвищення пускового моменту двигуна забезпечують 
поетапне підвищення напруги (і моменту) на самому 
початку рушання з подальшим переходом на звичай-
ний плавний пуск з експоненціальним характером 
зростання напруги живлення [14]. Недолік способу, як 
і в попередньому випадку, полягає в неможливості 
отримання пускового моменту АД, що перевищує 
каталожні значення. 

У роботs [15] розглянуто векторно-імпульсний 
спосіб пуску АД із застосуванням повністю керованих 
силових елементів, коли підключення обмоток стато-
ра відбувається за певних початкових умов, які забез-
печують появу першої напівхвилі перехідного момен-
ту позитивного знаку. Відключення статора від мере-
жі повинно відбуватися до того, як перехідний мо-
мент буде негативний. При цьому перехідний момент 
поєднується з основним і збільшує середній момент 
АД без збільшення струму статора. Недоліком спосо-
бу є складність його реалізації, яка передбачає визна-
чення початкових електромагнітних умов, тобто ви-
значення кута між векторами напруги статора і пото-
козчеплення ротора для підключення обмоток статора 
за певного значення цього кута [15]. 

Для спрощення схеми і зменьшення собівартості 
пускового пристрою в роботі [16] запропонований 
векторно-імпульсний спосіб керування з включенням 
обмоток статора в зірку через трифазний випрямний 
міст і один силовий ключ IGBT, що комутує обмотки 
статора на стороні постійного струму. Недоліками 
способу є неможливість застосування двигунів, обмо-
тки яких з’єднані в трикутник, необхідність наявності 
на затискачах двигуна всіх початків і кінців фазних 
обмоток, що рідко виконується у АД середньої та ве-
ликої потужності. 

У роботі [17] запропонований квазічастотний 
режим пуску АД, у якому в системі «тиристорний 
перетворювач напруги–асинхронний двигун» з 
від’ємним зворотним зв’язком за швидкістю в процесі 
розгону здійснюється модуляція струму статора АД за 
частотою і амплітудою напруги живлення так, щоб 

забезпечити зміну кута відкриття тиристора залежно 
від значень частоти струму ротора, що дозволяє зме-
ншити пускові витрати на сучасному силовому обла-
днанні з незначними капітальними витратами. Недо-
ліком способу є вузька сфера застосування, яка обу-
мовлена орієнтованістю методу на механізми з незна-
чним моментом статичного опору, який не перевищує 
допустимого. 

Використання для керованого пуску різних схем 
симетричних і несиметричних напівпровідникових 
перетворювачів як для фазового, так і для імпульсно-
го керування в роторних колах описано [7], [12]. Ос-
новним недоліком способів пуску з використанням 
роторних кіл АД, а також способів пуску, які перед-
бачають комбіноване управління статорними та рото-
рними колами, є необхідність застосування асинхрон-
ної машини спеціальної конструкції, яка дорожча і 
складніша в експлуатації. 

Для початку руху та пуску некерованим елект-
роприводом технологічних механізмів застосовують 
пристрої плавного пуску, принцип дії яких ґрунтуєть-
ся на тому, що механічний момент, що розвивається 
електродвигуном, пропорційний квадрату прикладе-
ної до нього напруги. Підвищуючи напругу від почат-
кового зниженого рівня (опорної напруги) до макси-
мально можливого, необхідно плавно запустити та 
розігнати електродвигун до його номінальних оборо-
тів. Традиційні пристрої плавного пуску (ППП) вико-
ристовують амплітудні-фазові методи керування і 
тому здійснюють запуск обладнання в холостому або 
слабко навантаженому режимі.  

На відміну від ППП контролери ЕнерджіСейвер 
використовують фазові методи керування і тому здат-
ні запускати електроприводи, що характеризуються 
важкими та дуже важкими пусковими режимами «но-
мінал у номінал». Контролери ЕнерджіСейвер дозво-
ляють робити запуски частіше, ніж традиційні ППП, а 
також мають убудований режим енергозбереження і 
корекції коефіцієнта потужності [17].  

Цей пристрій за принципом роботи є тиристор-
ним регулятором напруги. Для керованого пуску та 
гальмування використовують три основні способи: 

– керування напругою. Система  задає початкову 
напругу та необхідну тривалість пуску. Система 
ТПН–АД при цьому не контролює струм або момент 
двигуна, тому цей спосіб непридатний для електро-
приводів з важким пуском; 

– керування струмом. Цей спосіб заснований на 
збільшенні напруги, припиняється з досягненням стру-
мом заданої межі, і далі струм утримується на цьому 
значенні до закінчення розгону двигуна. Недоліком 
способу є зміна прискорення в процесі розгону так са-
мо, як із застосуванням способу керування напругою; 

– керування моментом. Це найбільш складний і 
досконалий спосіб. Він використовує замкнуту за мо-
ментом систему регулювання, що дозволяє отримати 
лінійний графік зміни швидкості двигуна. При цьому 
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